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Prehled

- Motivace: prakticka zkusSenost s realnym hardwarem
— splnéni zadaného ukolu na realném primyslovém robotu
— roboticka kinematika, pocitaové vidéni a planovani trajektorie v praxi
» Tym tfi studentd (tym si tvofite sami)
 Prlmyslové roboty, kazdé pracovisté s RGB kamerou Basler a rotacnim stolkem
— 4-DoF robot Bosch; 6-DoF roboty CRS93, CRS97, RV6S
— popis pracovist: robotics-robot-stations.readthedocs.io

- Individualni projekt pro bakalarskou praci s realnym manipulatorem (kontaktujte
nas)
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https://robotics-robot-stations.readthedocs.io/

Uloha: bludi§té na rotaénim stolku

* Bludisté je umisténo na rotacnim stolku v
pracovnim prostoru robota

— stolek se béhem pokusu otaci nejpomalejsi rychlosti
(po zapnuti 2x stisknout SR)

— smeér otaceni si voli tym; za oba sméry je bonus
+ ArUco znacky na zakladné pro lokalizaci
* Rozmeéry bludiste, stolku i obruce jsou znamé:
github.com/pilcsimo/ROB1-2025-hw

* Robot drzi kontrastni obru¢, ktera musi projit
bludistém
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https://github.com/pilcsimo/ROB1-2025-hw

Varianty a bodovani

Varianta Body Roboty
A1 rovna ty¢ka bez rotac¢niho stolku 2 4-DoF, 6-DoF
AD rovna tyVQKa kdekovllv qa rotac,nlm st,ol.ku; 8 4-DoF. 6-DoF
nedosazitelnou tycku je nutné nahlasit
B slozitéjsi trajektorie v roviné 12 4-DoF, 6-DoF
C trajektorie mimo rovinu 15 4-DoF, 6-DoF
D trajektorie s nato¢enim obruce 18 pouze 6-DoF
Bonus reSeni funguje pro oba smery otaceni (smér voli 2 A2-D

cvicici pfi predvedeni)

« Tym si zvoli jednu variantu, kterou pfedvede; body se mezi variantami nescitaji
* 4-DoF robot: pouze A1-C (max 15 + bonus); varianta D vyzZaduje 6-DoF robota
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Pravidla

- Uspésny pokus: obrué projde bludistém (resp. tyékou) a na konci je nize nez 4 cm
nad podlozkou s ArUco znaCkami

- Casovy limit: 2 minuty na jeden pokus

- Maximalné 3 neuspésné pokusy (napf. dotyk stény bludisté nebo tycky)

- Diskvalifikace: kolize robota se stolem, stolkem nebo se sebou samym
— dotyk s bludi§tém po splnéni ulohy je pfipustny

- Nedosazitelné bludisté: program to musi detekovat a nahlasit misto zahajeni
pohybu; pokus se nepodita jako neuspéesny
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Odevzdani

- Technicka zprava popisuijici vase reseni
— nahrana do BRUTE pred terminem predvedeni
— prednaska o psani technické zpravy: youtu.be/eZF6jhuBbRU
« Predvedeni funk&niho reSeni jednomu ze cvicicich (Krsek, Smutny, Petrik)
- Povinné éasti technické zpravy
— Experimenty: jak jste ovéfili implementaci, napf. mapa pracovniho prostoru, kde feSeni
funguje
— Podil ¢lend tymu na technickém feSeni; rozdéleni ,implementace vs. zprava“ neni
pripustné, kazdy ¢len svou ¢ast vysvétli pri predvadéni
— Vyuziti Al pfi implementaci a psani: doporu¢eno! 2-5 odrazek, jak jste Al pouzili a co
bylo nejpfinosné;si

6/8


https://youtu.be/eZF6jhuBbRU

Terminy a bonusové body

- Standardni odevzdani: posledni tyden semestru a zkouskové obdobi, termin si
rezervujte v rezervacénim systému
- Kontaktujte vSechny cvicici e-mailem, pokud chcete odevzdat drive

* Bonus za predc¢asné odevzdani zpravy v BRUTE (vzdy do 23:59)
— +5 bodl do 17. 11. 2026
— +4 body do 24. 11.
— +3 body do 1. 12.
— +2 body do 8. 12.
— +1 bod do 15. 12.

- Radny termin 5. 1. 2027 23:59; poté —1 bod za kazdé 3 dny zpozdéni
« Po24.1.2027 23:59 jiz nelze odevzdat
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Cviceni

- Sdileni zdroju: rezervaéni systém v
BRUTE

- Konzultace: napiste e-mail vSem trem
cvicicim
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Robot CRS93 - Reservation of slots in specific days (all days in same time)

Robot CRS97 - Reservation of slots in specific days (all days in same time) [ view " Eit |
| ]
— vladimir.smutny@cvut.cz
— pavel.krsek@cvut.cz
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